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Musterlosung zur Kranaufgabe

f 15: alles fahrt

1. Grundentscheidung: Der Ausleger soll sich zweimal voll drehen,
damit etwas zu sehen ist.

Also muss t von 0 bis 4m Taufen.

2. Der Haken soll in dieser Zeit von 0 auf 5 angehoben werden.
Also:

5

haken(t) :=
4.1

3. Die Katze soll in dieser Zeit von 0 auf 5 vorlaufen. Also:

5
katze(t) :=

4.1
Damit haben wir bis jetzt fir [x,y,z]:

[katze(t)-COS(t), katze(t) SIN(t), haken(t)]

4. Der Kran soll von [-4,0,0] Tosfahren und die Last soll am Ende
der Laufzeit auf [5,0,5] stehen.

Weil der Ausleger 5 Einheiten lang ist, kann der Kran nur von -4
bis 0 auf der x-Achse fahren.

kran(t) :=m-t + b

kran(0) -4

kran(4.m) = 0

{kran(0) = -4, kran(4-m) = 0}

SOLVE({kran(0) = -4, kran(4.m) = 0}, [b, m], Real)
1

b=-4Am=—
m
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1
kranlsg(t) == —-t - 4
n

Damit steht die gesamte Bahnkurve fest:
Tast(t) := [kranTsg(t) + katze(t).COS(t), katze(t) -SIN(t), haken(t)]
5.t.COS(t) t 5.t.-SIN(Ct) 5-t

Tast(t) := [ + — — 4, ,
4.7 m 4.1 4.1

Bahn der Last als diinne Kurve:

4.1
VECTOR| 1Tast(t), t, 0, 4.m,

50

Bahn der Last in fetten Punkten:

4.1
VECTOR[[1ast(t)], t, 0, 4.m, ]
50




#35: Last mit Seilstiucken vom Haken bis zum Ausleger:
#36: Das Seilstiick ist die Verbindung von [x,y,z] zu [x,y,5]: [Xx,y,5 ;
x,y,z].

(last(t)) (last(t)) 5
1 2
#37: seilstuck(t) :=
(Tast(t)) (Tast(t)) (Tast(t))
1 2 3

4.1
#38: VECTOR[se11stUck(t), t, 0, 4.m, ]
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